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Comparaison des contenus du nouveau programme TS (sec. 5) avec les anciens programmes 068 

 
 

 

 Manipulation d’expressionsManipulation d’expressionsManipulation d’expressionsManipulation d’expressions    algébriquesalgébriquesalgébriquesalgébriques    (426(426(426(426----436436436436))))    
     Division de binômes du premier degré. 
     Correspondance des paramètres dans la forme canonique et la forme  
     générale au regard de la fonction du second degré. 
 
     Résolution d’équations (526-536) et d’inéquations  
     trigonométriques du premier degré à une variable réelle  
     impliquant une expression contenant soit un sinus, soit un  

     cosinus
n
. 

 

 Relation, fonctionRelation, fonctionRelation, fonctionRelation, fonction    (416, 426, 436)(416, 426, 436)(416, 426, 436)(416, 426, 436) et réciproque et réciproque et réciproque et réciproque    ((((526526526526----536)536)536)536)    
                Fonctions réelles :  
           Polynomiale degré inférieur à trois (forme générale

H
) (426-436); 

           Rationnelle (426-436); 

           (forme canonique et forme f(x) = 
dcx

bax

+

+
 où a, b, c, d ∈ ú et cx + d ≠ 0); 

           Sinusoïdale
u
 (526-536); 

 

 
 
 
 
 
 
 

 
Interprétation et rôle des paramètres dans tous les registres 
de représentation (contexte, table de valeurs, règle et 

graphique).
D
(a, h et k : 426-436), (b : 526-536) 

 

Opérations sur les fonctions (436 fonctions polynomiales-536 
réelles). 
 

Analyse de situations faisant appel à des fonctions réelles
Z
  

     Expérimentation, observation, interprétation, description  
     et représentation de situations concrètes : verbalement, à       
     l’aide d’une table de valeurs, graphiquement (416-426-436).  
     et algébriquement (426-436). 
    
Description des propriétés des fonctions réelles :  
     Lien de dépendance, domaine, image, croissance,    
     décroissance, extremums, signe et coordonnées à  

     l’origine, zéros (426-436) 
HHHH

. 
 
 

 
 Système Système Système Système d’inéquations du premier degré à deux variablesd’inéquations du premier degré à deux variablesd’inéquations du premier degré à deux variablesd’inéquations du premier degré à deux variables    
(514(514(514(514----526526526526----536536536536)))) et  et  et  et ssssystème d’équations et d’inéquations faisant ystème d’équations et d’inéquations faisant ystème d’équations et d’inéquations faisant ystème d’équations et d’inéquations faisant 
intervenir divers modèles fonctionnelsintervenir divers modèles fonctionnelsintervenir divers modèles fonctionnelsintervenir divers modèles fonctionnels    (sujet approfondi)    

 

    Résolution graphique de situations impliquant des systèmes  d’équations et  
    d’inéquations faisant intervenir divers modèles fonctionnels  
 

    Optimisation de situations se représentant par un système d’inéquations du  
    premier degré à deux variables (514-526-536). 
        Représentation et interprétation des contraintes et de la fonction à  
        optimiser. 
        
        Détermination et interprétation de la région-solution (fermée ou non) et  

        des sommets
X
. 

         
        Analyse et interprétation d’une solution optimale selon le contexte. 
         
        Modification des conditions ou de l’objectif pour rendre la situation plus  
        efficiente. 
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Z
Les fonctions des deux années de la séquence.  

D
Le lien entre la modification de la valeur des paramètres et les transformations géométriques est complété par l’ajout des paramètres associés à la translation. L’élève peut cependant positionner les axes ou la courbe de façon à  

   faciliter l’analyse d’une situation. 
H
 La fonction polynomiale du second degré a été introduite dans sa forme canonique en 4e secondaire. Le passage à la forme générale en 5e secondaire nécessite le développement de l’expression canonique et permet  

   l’établissement d’une correspondance entre les paramètres. Pour le passage de la forme générale à la forme canonique, l’élève fait référence aux correspondances établies. 
u

 Il est possible d’introduire la fonction sinusoïdale à l’aide d’angles exprimés en degrés. Plusieurs situations se modélisant par une fonction périodique peuvent être interprétées graphiquement. Cependant, seul le modèle sinusoïdal est  
   analysé dans tous les registres.  
n
Les concepts d’arc sinus et d’arc cosinus sont principalement abordés à titre d’opérations réciproques au regard de la résolution d’équations ou d’inéquations. Il en est de même pour les concepts de racine carrée et de logarithme  

   introduit les années précédentes. 
X

 La détermination des coordonnées d’un point d’intersection peut se faire algébriquement, à l’aide de matrices ou par approximation à partir du graphique. 
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Comparaison des contenus du nouveau programme TS (sec. 5) avec les anciens programmes 068 

    
 

 Figures équivalentesFigures équivalentesFigures équivalentesFigures équivalentesD    ((((436436436436))))    
(aire, volume, capacité) 

 

     Modélisation et optimisation de situations faisant appel aux concepts de mesure  
     ou de figures équivalentes. 
 
     Recherche de mesures manquantes mettant à profit des propriétés de figures  
     et des relations. 
          Longueur, aire, volume ou capacité provenant de figures équivalentes. 
 

 Relations métriques Relations métriques Relations métriques Relations métriques dans le cercledans le cercledans le cercledans le cercle    (526(526(526(526----536)536)536)536)    et trigonométriet trigonométriet trigonométriet trigonométriques ques ques ques 
dans le triangle dans le triangle dans le triangle dans le triangle ((((416416416416----426426426426----436)436)436)436)    
Loi des sinus (416-426-436) et des cosinus (426-436). 

 

     Modélisation et optimisation de situations faisant appel au concept de mesure. 
 

     Recherche de mesures manquantes mettant à profit des propriétés de figures  
     et des relations. 
          Segment, corde, arc ou angle dans le triangle ou le cercle. 
 
 

    
 Géométrie analytiqueGéométrie analytiqueGéométrie analytiqueGéométrie analytiqueuuuu    ((((536536536536))))    

 

      Lieu géométrique et position relative (lieux plans
D
 et coniques) (526); 

      Cercle trigonométrique (radian, longueur d’arc) (526); 

      Vecteur
H
 (résultante, projection, opérations). 

 
       Description, représentation et construction de lieux géométriques avec ou sans 
      l’aide de la technologie. 
 
      Modélisation et optimisation de situations faisant appel aux concepts de  
      vecteur, de distance et de lieu géométrique. 
 
      Définition et représentation d’une transformation géométrique à l’aide d’une règle  
      algébrique ou d’une matrice. 
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u
L’élève recourt également au plan euclidien pour construire les concepts de lieu, de position relative et de vecteur. 

D
Les lieux plans font intervenir uniquement des droites ou des cercles. L’équation de la droite sous la forme symétrique est facultative. 

H
 Les opérations sur les vecteurs sont limitées à l’addition et à la soustraction de vecteurs, à la multiplication d’un vecteur par un scalaire et au produit scalaire de deux vecteurs, et elles s’effectuent en contexte. Dans la recherche de la  

    résultante de vecteurs, l’élève établit un lien avec une composée de translations, le triangle et le parallélogramme. Dans les situations faisant intervenir la projection orthogonale d’un vecteur, les relations trigonométriques sont mises à  
    contribution. 
 


